112年4月26日通識教育中心會議修訂

國立中正大學通識教育課程教學大綱
	開課學年度/學期
	114學年度1第學期

	課程名稱 (中文)
	人工智慧與智慧化技術創新實作

	課程名稱 (英文)
	Innovative Applications of Artificial Intelligence and Smart Technology

	課     碼
	
	學分數
	2

	授  課  方  式
	請勾選(可複選)：
	■課堂講授
	□網路教學
	□分組討論

	□校外教學
	■其他      實作                   
	




	教學目標及範圍
	本課程透過結合人工智慧技術與多元教具（如微控制器開發板、機器人與無人機），培養學生解決實際問題的能力。課程內容涵蓋智慧化健康監測系統、智慧控制魚菜共生系統、機器人及人工智慧遊戲系統與環境監測應用等，深入探索AI在不同領域的創新應用。學生將學習感測器的資料收集與處理、硬體設備的控制與程式開發，此外，課程融入高齡與永續發展議題，引導學生思考AI技術如何為社會創造價值。

	授  課  大  綱
(週次表及每週課程詳細內容說明)
		第1週與第2週: 課程介紹、智慧化健康監測系統 (人工智慧模組1 - 教具：微控制器開發板)
· 簡介課程內容及學期評分方式
· 學生將學習使用微控制器開發板透過撰寫程式(if判斷式與while迴圈)來設計智慧血壓計、血氧偵測器及基礎測謊器，並結合高齡議題，探討如何為高齡者提供更便利與健康管理的工具。課程中導入學習感測器資料的讀取與處理，實現資料即時監控與警示功能，提升高齡者健康管理與生活品質。
· 學習重點：if判斷式、while迴圈、微控制器開發板與感測器應用、健康監測系統。

	第3週與第4週: 智慧控制魚菜共生系統 (人工智慧模組1 - 教具：微控制器開發板)
· 學生將學習使用微控制器開發板透過撰寫程式(if判斷式與自訂函式function)來設計智慧控制魚菜共生系統，涵蓋水泵、LED燈等硬體操作，感測器資料監控(如pH值、水溫)，以及繼電器控制高功率設備。
· 學生將循環經濟與永續理念做結合，實作自動餵食、照明調節與水質管理功能，並運用AI提升資源效率。
· 學習重點：if判斷式與自訂函式(function)、水泵、LED燈與循環經濟。

	第5週與第6週: 123木頭人機器人 (人工智慧模組2 - 教具：樂高機器人EV3)
· 學生將學習使用樂高機器人透過圖形化的程式設計(switch判斷式與自訂函式function)來設計一個具人工智慧的「123木頭人」遊戲系統，透過大馬達、履帶與超音波感應器等積木組裝與程式設計來實現角色移動偵測與遊戲判斷。課程結合高齡議題，提升長者的反應力，助力長者維持身心活力。
· 學習重點：switch判斷式與自訂函式(function)、超音波感應器、大馬達、自動決策。

	第7週與第8週: 畫畫機器人 (人工智慧模組2 - 教具：機器人)
· 學生將學習如何組裝機械手臂並透過圖形化的程式設計(loop迴圈與自訂函式function)使之能夠自主繪畫，藉以激發學生的創造力，使他們在實作中體驗藝術與科技的結合。
· 學習重點：loop迴圈、自訂函式(function)與最佳化繪畫的精準度。
第9週: 期中考試

	第10週與第11週: 智慧無人機：跟拍、環繞與避障技術的應用探索 (人工智慧模組3 - 教具：無人機)
· 學生將學習利用人工智慧技術使無人機進行跟拍、環繞與避障，並透過人工智慧技術將拍攝的影片進行自動剪輯。
· 學習重點：物體追蹤、路徑規劃、深度學習、內容生成。

	第12週與第13週: 無人機環境監測與永續發展 (人工智慧模組3 - 教具：無人機)
· 學生將學習如何利用無人機進行環境監測，透過高解析度影像與感測器收集大範圍環境資料，進行相關分析。
· 學習重點：運用無人機促進永續發展、環境監測。

	第14週: 期中提案報告
· 學生將以分組方式針對擬實作的期末小專題進行期中提案報告，透過團隊合作分析問題，形成解決方案的初步構想。在提案過程中，學生將學習如何有效溝通，統整意見並達成共識，為後續的實作階段奠定基礎。

	第15週、第16週與第17週: 實作小專題
· 教師與助教將於課堂上引導學生實作期末小專題，學生可選擇使用微控制器開發板、機器人或無人機作為實作設備。小專題內容涵蓋硬體組裝與程式開發，目的是培養學生的創新思維與實作能力，並結合課堂所學將人工智慧技術運用其中，開發具實際應用價值的小專題。

	第18週: 期末小專題展示與報告
· 學生們透過發現與定義問題、蒐集資料、團隊合作，培養解決實際問題的能力。運用所學知識進行實作與程式設計，將初步成果 (小專題)展現於課堂上。




	教科書及
延伸閱讀
	1. 教師自編教材
2. Arduino入門學習套件，飆機器人網
3. 樂高機器人組裝大全，范崇碩，出版社：竹宇印刷，2018 (教師自編教材)。

	評  量  方  式
	· 隨堂測驗(10%)
· 空拍影片剪輯(20%)
· 期中提案報告(10%)
· [bookmark: _GoBack]期末小專題(Demo30%、成果海報10%與書面報告20%)
· 其他評分：缺席一次扣總成績3分(因公假或病假提前請假者不扣分)
· 備註：教師在合理範圍內有權限調整修課學生之成績。

	與聯合國永續發展
目標(SDGs)及
細項之對應
(請參閱SDGs 
對照表)
	目標:  3  細項：3.8
目標:  4  細項：4.3、4.7
目標:  9  細項：9.5

	核心能力指標設定
		通識課程
核心能力指標
(請勾選主要的3-5項)
	說明
	課程能培養學生此項核心能力者請打 

	(1)思考與創新
	能夠進行獨立性、批判性、系統性或整合性等面向的思考，或能以創意的角度來思考新事物。
	

	(2)道德思辨與實踐
	能夠對於社會、文化中相關的倫理或道德議題，進行明辨、慎思與反省，或能實踐在日常生活中。
	

	(3)生命探索與生涯規劃
	能夠主動探索自我的價值或生命的真諦，或能具體實踐在自我生涯的規劃或發展。
	

	(4)公民素養與社會參與
	能夠尊重民主與法治的精神、關心公共事務及議題，或能參與社會事務及議題的討論與決策。
	

	(5)人文關懷與環境保育
	能夠具備同理、關懷、尊重、惜福等人文素養，或能擴及到更為廣泛的環境及生態議題。
	

	(6)溝通表達與團隊合作
	能夠善用各種不同的表達方式進行有效的人際溝通，或能理解組織運作，與他人完成共同的事物或目標。
	

	(7)國際視野與多元文化
	能夠了解國際的情勢與脈動，具備廣博的世界觀，或能尊重或包容不同文化間的差異。
	

	(8)美感與藝術欣賞
	能夠領略各種知識、事物或領域中的美感內涵，或能據此促成具美感內涵之實踐力。
	

	(9)問題分析與解決
	能夠透過各種不同的方式發現問題，解析問題，或能進一步透過思考以有效解決問題。
	




	  授課教師資料
	姓名：范崇碩
█專任教師	學系(所，中心)：通識教育中心		    職稱：專案助理教授
□兼任教師	服務單位：							職稱：
學歷
國立中山大學資訊工程博士
經歷
國立中正大學通識教育中心專案助理教授(現職)
玄奘大學資訊管理學系專案助理教授
玄奘大學教學發展中心兼任學生學習發展組組長
國立交通大學資訊工程系博士後研究
國立交通大學資訊工程學系兼任助理教授
實踐大學資訊科技與通訊學系兼任助理教授

專業領域：
1. 機器人學 2. 無線感測網路 3. 物聯網

	備          註
	1. 本課程全程於電腦教室上課。
 
2. 教師得依實際教學進度及學生學習情況進行課程進度的調整
。
3. 請尊重智慧財產權，不得非法影印教師指定之教科書籍。
4. 本課程擬搭配微學分活動。未選修本課程的學生，可自行選擇人工智慧模組1、模組2或模組3，累積滿18小時可以折抵通識1學分，詳情請洽通識教育中心。



